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[bookmark: _Ref52993558][bookmark: _Toc83919328][bookmark: _Ref28366278]Требования к ЭВМ
Для установки программы для ЭВМ «Детектор автомобилей» (далее – «Программа») с целью экспертной проверки потребуется ЭВМ, удовлетворяющая следующим минимальным требованиям:
Таблица 1. Минимальные характеристики ЭВМ для установки и эксплуатации Программы
	№
	Компонент
	Характеристика, модель, марка
	Кол-во
	Ед. изм.

	1. 
	ЦПУ
	Архитектура x86/64, с поддержкой набора инструкций AVX2
	1
	ед.

	2. 
	ЦПУ
	Количество физических ядер на одну ед. ЦПУ, не менее 
	6
	ед.

	3. 
	ГПУ
	Графический ускоритель NVIDIA GTX 3080 Ti
	1
	ед.

	4. 
	ЦПУ
	Тактовая частота, не менее
	3
	ГГц

	5. 
	ОЗУ
	Объём оперативной памяти, не менее
	16
	Гбайт

	6. 
	ТТН
	Объём накопителя, не менее
	120
	Гбайт

	7. 
	ETH
	Сетевой интерфейс Ethernet, пропускная способность, не менее
	1
	Гбит/с

	8. 
	USB
	USB II или USB III, количество портов, не менее
	1
	ед.




Необходимо принимать во внимание, что указанная выше конфигурация является достаточной для ознакомления с функциями Программы – она, в частности, позволит выполнять обработку видеопотока одной камеры (разрешением 1920×1080 и частотой кадров 25 кадров/сек) с целью обнаружения на нем ТС, распознавания их характеристик и ГРЗ. Вместе с тем, ООО «НТех лаб» (далее – «Разработчик») не гарантирует стабильную долговременную работу Программы на такой ЭВМ для её промышленной эксплуатации, особенно при высокой интенсивности появления подлежащих обнаружению объектов в поле зрения видеокамеры.
Так как при проведении экспертной проверки предполагается проверка действительности и подлинности лицензионного ключа, ЭВМ должна иметь доступ в интернет.
[bookmark: _Toc119515083][bookmark: _Hlk31989844]Развёртывание Программы и подготовка к работе
[bookmark: _Toc106807277][bookmark: _Toc125979890]Особенности технической реализации Программы
Программа развертывается и функционирует в системе автоматизации разворачивания, масштабирования и управления контейнеризированными приложениями Kubernetes.
[bookmark: _Toc125979891]Установка Программы
Для установки Программы выполните следующие действия:
1) Получите дистрибутив Программы, включающий в себя образы и чарты.
2) Установите стороннее ПО Kubernetes, руководствуясь официальной справочной документацией.
3) На серверы установите стороннее ПО docker-nvidia, руководствуясь официальной справочной документацией.
4) Установите стороннее ПО helm, руководствуясь официальной справочной документацией.
5) Установите docker registry, руководствуясь официальной справочной документацией.
6) Загрузите образы в registry, используя команду:
docker push <registry_ip>:<registry_port>/<образ>:latest
7) Задайте нужные значения в файле values.yaml. Описание переменных приведено в разделе Описание переменных файла values.yaml (см. п 4.2).
8) Перейдите в директорию helm. Установить релиз следующей командой:
helm repo add ntechlab https://charts.ntechlab.com
helm install -n <target-namespace> -f values.yaml ehouse ntechlab/ehouse
где NAMESPACE – ns в Kubernetes, куда должен быть установлен релиз.
[bookmark: _Toc125979892]Описание переменных файла values.yaml
При установке Программы требуется задать значения переменных в файле values.yaml. В случае если в приведенном ниже описании отсутствует какой-либо параметр из values.yaml, оставьте его без изменений.
Общие значения
В файле values.yaml есть следующие секции:
· globals;
· секции микросервисов. 
· Число реплик (replicas/replicaCount) в секции globals и секции соответствующего микросервиса должно совпадать. 
· Общие значения встречаются в каждой секции и скорее всего их нужно будет поменять:
· replicas – число реплик микросервиса.
· nodeSelector – словарь key:value меток нод (узлов), на которых должно разместиться приложение (свой для каждого микросервиса); для сервиса common-extraction-api необходима нода с GPU.
· resources – кол-во CPU и RAM для микросервиса (requests – минимальное, limits – максимальное). Данное значение необходимо выставить в соответствии с руководством эксплуатации Kubernetes.
· svcPort – NodePort сервиса (порт для доступа снаружи). 
· image.repository –  адрес registry и репозиторий, из которого нужно скачивать образ.
· image.version –  тег образа.
· persistence – параметры постоянного хранения для Kubernetes.
Секция globals
В данной секции указывается число реплик каждого микросервиса, а также путь (на ноде) к хранилищу webdav и параметры доступа для Программы (публичный хостнейм).
Секция image
· registry – адрес registry с образами.
· repository – репозиторий, из которого нужно скачивать образ.
· version – тег образа.
Секция bigdata
· logLevel – уровень логирования, по умолчанию info.
· extractionAPI – адрес extraction_api для доставания признаков, по умолчанию http://127.0.0.1:18666/.
· aggregator – "tnt" или "in_memory" - способ агрегации данных, по умолчанию tnt (необходимо установить in_memory).
· aggregationStorageAPI – адрес базы для кластеризации, по умолчанию http://127.0.0.1:8002/v2/; нужен только для агрегации с tnt.
Секция ntls
· license – лицензия в base64 (`base64 license-file.lic | tr -d '\n'; echo`);
· proxy –   адрес прокси-сервера для сервера лицензирования.
Секция tnt
· replicated – создавать ли read-only реплики БД.
· shards – число шардов БД.
· replicaCount – число read-only реплик.
· memtxMemory – максимальное кол-во потребляемой оперативной памяти в байтах.
· maxIdleConnsPerHost – максимальное количество не задействованных соединений keep-alive на хост (дефолт 20, необходимо изменить на 72).
· checkpointInterval – кол-во секунд между созданиями снимков (снапшотов) БД, если 0 - снапшоты отключены (необходимо установить значение 14400).
· checkpointCount – максимальное количество снимков, которые могут находиться в директории до того, как демон создания контрольных точек будет удалять старые снимки (необходимо установить значение 1).
· batch_search_max_size – максимальный размер батчей поиска — при указании значения > 1 поиск по facen для запросов с одинаковыми прочими фильтрами будет производиться батчами именно такого максимального размера.
· batch_search_max_delay_seconds – максимальный таймаут запроса при батчинге поиска (batch_search_max_size > 1), при его превышении поиск будет производиться вне зависимости от одновременного наличия batch_search_max_size схожих запросов поиска.
· timeouts – длительность соответствующих таймаутов.
